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Uwagi:
1. Lokalizacja tymczasowych ciggéw pieszych moze sie zmieniac

w zaleznosci od potrzeb Wykonawcy i postepu robot.

2. Wygrodzenie strefy robot nalezy stosowac podczas prowadzenia robot
zwigzanych z gtebokimi wykopami np. roboty kanalizacyjne. W pozostatych
przypadkach dopuszcza sie stosowanie samych tablic U-21a/b.
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