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LEGENDA:

=< f ; AT
tymczas - 0znakowanie pionowe tymczasowe

AT
ist - oznakowanie pionowe istniejace

A7 L .
Ikw - oznakowanie pionowe do demontazu
.

st - 0znakowanie pionowe tymczasowe

wprowodzone w poprzednim etapie

U-3d - urzadzenia bezpieczenstwa ruchu
tymczas

O] - tablica kierujgca U-21ab "ubot"
- oznakowanie poziome tymczasowe

i, - oznakowanie poziome istniejace

- proj. wygrodzenie strefy robot
- istn. wygrodzenie strefy robot

- elementy projektowane

- elementy wykonane

- istn. ogrodzenie segmentowe

- istn. stupek U-12¢

I:I - strefa robét

m - sygnalizatory istniejace
/m - sygnalizatory do likwidacji
(m - sygnalizatory tymczasowe
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Na czas robdt nalezy wytgczyc¢
istniejacqg sygnalizacje swietlng

Nie dotyczy]_T-0
poj. budowy
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— Uwagi:
1. Na czas trwania robét nalezy zapewni¢ mozliwosé dojazdu i dojscia do poses;ji

zlokalizowanych wzdtuz strefy robét. W przypadku braku takiej mozliwosci, terminy

utrudnien uzgodni¢ z wtascicielami lub uzytkownikami posesji.
2. Wygrodzenie strefy robét bedzie postepowato wraz z rozszerzaniem sie frontu robot.
3. Lokalizcja ciggdw pieszych moze sie zmienia¢ w zalezno$ci od potrzeb Wykonawcy i

postepu robot.
| 4. Dopuszcza sig mozliwos¢ chwilowego wstrzymania ruchu na drodze i ciggach pieszo
| oraz pieszo-rowerowym na czas przejazdu maszyn budowlanych. Ruch moze by¢

“‘ wstrzymany tylko przez uprawnionych do tego sygnalistow.

Nozwa zadane: Przebudowa drogi gminnej ul. Putawskiej
na odcinku od ul. Okulickiego do ul. Chyliczkowskiej w Piasecznie
Staalinm. BLranza:
PROJEKT CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU Inzynieria ruchu
Tyt 1ysunku.: Nr rysunku: Skala
Etap 2 - odcinek od ul. Warszawskiej 2 1:500
do ul. Chyliczkowskiej strona prawa
Stanowrisko. /g 1 nazwisko. Nr yprawriers Poapls: Lata:
Frojektant mgr inz. Flolr Perkowskr - Bloyal o Pk 052027




	Arkusze i widoki
	rys.2


